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Prefacio

Este texto es el resultado de nuestra labor como orientadores del curso de métodos
numéricos en la Institución Universitaria Politécnico Grancolombiano durante varios
años. Aunque inicialmente solamente se disponía de notas de clase construidas de manera
informal para los cursos, con el tiempo surgió la necesidad de consolidarlas en un sólo
documento.

El libro contiene métodos computacionales para resolver problemas esenciales en el campo
de ingeniería o matemática aplicada. En cada método se pretende dar al lector una
visión de su esencia, necesidad, ventajas y desventajas. En algunos casos, alejándose de
presentaciones rigurosas, pero sin dejar de ser correctas. El objetivo final es proporcionar
los elementos necesarios para la aplicación adecuada de los algoritmos.

Adicionalmente, se tiene material sobre medidas de error, orden de convergencia, nota-
ción O y un capítulo dedicado a diferenciación e integración numérica. Se presenta la
extrapolación de Richardson y esquemas de integración numérica entre los que se tienen
trapecios y Simpson, entre otros.

Por otro lado, al momento de escribir una versión preliminar del texto, se utilizó Python
2 para la implementación de los algoritmos. Dado el retiro de dicho lenguaje el primero
de enero de 2020, los algoritmos del texto se han migrado completamente de Python 2 a
Python 3.

También se han corregido errores tipográficos, de notación, y la exposición de algunos
temas se ha modificado para transmitir más efectivamente sus contenidos.

Los requisitos para acceder al material no se han alterado. Solamente se asume familiaridad
del lector con temas de cálculo y álgebra lineal, entre los cuales se encuentran: teorema
del valor intermedio, teorema del valor medio, teorema de Taylor, teorema fundamental
del cálculo, eliminación gaussiana y regla de Cramer, entre otros.

Por último, agradecemos nuevamente a los estudiantes y compañeros que nos han brindado
apoyo ya sea con peticiones, observaciones, quejas, reclamos o halagos acerca de los
contenidos y recursos del texto y su correspondiente exposición en clase.
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